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I 1. DESCRIPCION DEL EQUIPO

El ITM-181 es un sistema inteligente de adquisicion de temperatura de
piezas para lineas de transporte. La medicion de temperatura se realiza a
través de un sensor de tipo infrarrojo de respuesta rapida, de modo que no
se precisa contacto con la pieza a medir.

El sistema dispone de una fotocélula para detectar la presencia de pieza
sobre la linea de transporte. De este modo, el valor mostrado en el
visualizador sera siempre la temperatura real de la Ultima pieza medida,
evitando valores de temperatura andmalos entre piezas (temperatura del
suelo, correas, etc.).

La temperatura se muestra a través de un display multicolor provisto de 3
digitos de gran tamafio (100 x 60 mm) para facilitar la visualizacién del valor
medido desde largas distancias.

El equipo dispone de margenes de alarma configurables (limite superior e
inferior). Cuando la temperatura medida no se encuentra entre los
margenes configurados, el display cambia a color rojo para indicar la
situacion de alarma, excitando al mismo tiempo un relé de salida, que puede
emplearse para sefalizar la alarma a dispositivos externos.

Como opcion el equipo puede disponer de salida analdgica 4-20mA vy
comunicacién serie MODBUS sobre RS485 para permitir la monitorizacion
externa de la temperatura de pieza.



I 2. INSTALACION

2.1 MONTAJE DEL EQUIPO

El sistema ITM-181 se compone de uno o varios visualizadores de
temperatura y un cuadro de control.

El cuadro de control debe instalarse en las cercanias del punto de medicion
de temperatura. Este se entrega con el sensor infrarrojo y fotocélula de
deteccion ya conectados, y provistos de cable de 1 metro de longitud.

IMPORTANTE: Cuando instale el sensor infrarrojo y la fotocélula
A de deteccion de pieza sobre la linea de transporte deberd tener en

cuenta que la pieza debe llegar primero al sensor infrarrojo y
luego a la fotocélula de deteccion, de manera que cuando el
sistema detecte la pieza, el sensor de temperatura ya esté
midiendo su temperatura. La distancia entre sensor y fotocélula
dependera del formato de la pieza.

El visualizador de temperatura puede situarse en la posicion que considere
mas apropiada para permitir una visidon correcta de la temperatura. La
conexion entre el visualizador de temperatura y el cuadro de control
se realiza a través de un Unico cable UTP de 4 pares con conectores RJ45
(tipo Ethernet). Este cable no se incluye en el suministro, y su longitud
maxima es de 100 mts.



2.2 CONEXION ELECTRICA

PRECAUCION: El conexionado eléctrico del sistema debe ser
realizado por personal cualificado. Un cableado incorrecto podria
danar permanentemente los equipos.

El equipo se suministra parcialmente precableado. Para la puesta en marcha
sera Unicamente necesario conectar las siguientes partes:

= Alimentacion del equipo. El sistema se alimenta a una tension de 85-265
VAC / 50-60 Hz, con un consumo aproximado de 8W. El suministro de
tension se realiza a través de la manguera suministrada.

IMPORTANTE: El sistema requiere conexién a tierra para

A funcionar correctamente. Asegurese de conectar el conductor de
tierra en la manguera de alimentacién. Si la conexién de tierra no
es correcta la medida de temperatura podria ser inestable y fuera
de especificaciones.

= Conexionado entre visualizador de temperatura y cuadro de control. Para
ello se requiere un cable UTP de 4 pares con conectores R145 (cableado
estandar de red Ethernet). La longitud maxima soportada es de 100 mts.

Ethernet, las sefiales no siguen este estandar. Nunca conecte un
dispositivo Ethernet a los conectores ya que podria dafiar
permanentemente los equipos.

Q ATENCION: Aunque el cableado utilice fisicamente el estandar

= Conexionado relé de alarma. En caso necesario, puede conectar el relé
de alarma a un dispositivo externo (baliza, sirena, etc.). La conexion de
la alarma se realiza en el bornero situado en el interior del cuadro de
control, utilizando los terminales 9 y 10, segun se indica en la seccién
2.3 Bornero del cuadro de control de este manual.



2.3 BORNERO DEL CUADRO DE CONTROL

En el interior del cuadro de control se incluye un bornero para conexién del
sensor de temperatura, fotocélula de deteccion de pieza y salida de alarma.

El borne indicado como 1 es el de la posicion superior, con el bornero a la
derecha de la placa.

En la siguiente tabla se muestran los contactos del bornero:

1 V12

2 GND Sensor de temperatura

3 RX (1 blanco, 2 marrdn, 3 amarillo, 4 negro)
4 PE

5 V12

6 GND Fotocélula de deteccion

7  GND tipo PNP

8 IN+

9 RA Conexion del relé de alarma

10 RB (salida relé, max 5A @ 220VAC)

ATENCION: El control de la salida de alarma lo realiza el
A visualizador de temperatura configurado como MASTER, segun los
margenes configurados en ese visualizador. Para que funcione la
salida debera configurar uno (y solo uno) de los visualizadores
como MASTER. Si desea mas informacion lea la secciéon 3.2 Modo

de configuracion de parametros.




I 3. FUNCIONAMIENTO DEL SISTEMA

3.1 VISOR DE TEMPERATURA

Al conectar la alimentacién del ITM-181 el visualizador comenzara
automaticamente a mostrar la temperatura de la Ultima pieza detectada.

Si la temperatura se encuentra entre los limites configurados, el valor se
mostrara en verde. Por el contrario, cuando la temperatura esta fuera de
estos limites, el valor sera mostrado en rojo, indicando el estado de alarma.

El sistema no mostrara la temperatura en los siguientes casos:

— - — Temperatura desconocida. Aln no se ha detectado pieza en
la linea de transporte. Si ha pasado alguna pieza y el sistema no
la ha detectado verifique que la fotocélula de detecciéon esté
funcional y correctamente situada.

'l:,_ 'L Error de comunicaciones. Se ha perdido la comunicacion con
= — el cuadro de control. Verifique el cableado del cuadro de control.
'C - 5 Error de sensor de temperatura (rev. 2.1 y superior). Se

ha perdido la comunicacion con el sensor de temperatura.
Verifique el cableado del sensor de temperatura.



3.2 MODO DE CONFIGURACION DE PARAMETROS

El visualizador ITM-181 dispone de un encoder rotativo situado en el lateral
derecho de la caja. Por medio de este encoder el operador puede configurar
los distintos parametros del equipo.

Para entrar en el modo de configuracion debera pulsar la rueda del encoder.
El visualizador cambiara a color naranja para indicar el modo de
configuracion.

PRECAUCION: Si modifica incorrectamente algin parémetro de

A operacion del controlador, el sistema podria dejar de funcionar.
No modifique nunca ningin parametro si no conoce su significado.
Consulte la esta seccidn para obtener informacion sobre el
significado de los parametros.

Cuando el visualizador se encuentre en este modo de configuracion, el
operador podra rotar el encoder para avanzar o retroceder en la lista de
parametros. Una pulsaciéon de la rueda en cualquier parametro provocara la
edicién del valor.

En el modo de edicion, una rotacion del encoder hard incrementar o
decrementar el valor del pardmetro editado. La pulsacion de la rueda
guardara el parametro en memoria. Una pulsacion de mas de 2 segundos
sobre la rueda del encoder permitird la salida de la edicién sin guardar el
valor modificado.

A continuacion se muestra la lista de parametros del visualizador:



3.2.1 Parametros de estado

- ;_ F Temperatura real. Este parametro indica la temperatura
— = directa del sensor de temperatura, aunque no haya deteccion de
pieza. El parametro es de sdlo lectura.

Estado fotocélula. Este parametro indica el estado de la
fotocélula de deteccion de piezas en tiempo real. El parametro es
de solo lectura, y muestra uno de los dos valores siguientes:

T
W}
N

o F F Sin deteccién. La fotocélula no detecta pieza en la
linea de transporte.

Deteccion. La fotocélula esta detectando pieza en la

i linea de transporte.

3.2.2 Parametros generales

M ’l_l’l’ | Limite inferior (°C). Margen inferior de alarma de
- temperatura. Si la temperatura de pieza es inferior a este limite
se activara la alarma.

Limite superior (°C). Margen superior de alarma de
temperatura. Si la temperatura de pieza es superior a este limite
se activara la alarma.

l’l’:l Histéresis de alarma (°C). Una vez activada la alarma, este
=  parametro indica la desviacion sobre los valores de los margenes
de alarma para que se desactive la alarma.

’l] 3 Configuracion de MASTER. Este parametro permite configurar
el visualizador como MASTER de la red de visualizadores. Si el
valor introducido es 1, el dispositivo se configura como MASTER.
El dispositivo MASTER es el que controla la salida relé del cuadro
de control. Si el sistema dispone de mas de un visualizador, uno
y solo uno debera estar configurado como MASTER.



M 'I-l l_i Tipo de salida (rev. 2.1 y superior). Este parametro permite
-l elegir la légica del relé de alarma. Se pueden seleccionar los
siguientes valores:

Salida de alarma NO. El relé se energiza cuando
hay una condicién de alarma.

Salida de alarma NC. El relé se energiza cuando no
hay una condicién de alarma.

]
I

—

-1 Salida de alarma pulsada. El relé se energiza
durante 1 segundo cuando hay una condicion de
alarma, y no volvera a energizarse hasta que haya
otra alarma (otra pieza fuera de temperatura, por
ejemplo).

'_,DS Tiempo espera para la conexion de alarma (rev. ,2.1 y
superior). Estando el sistema SIN ALARMA, este pardmetro
permite configurar el tiempo que el sistema retrasara el inicio del
estado de alarma, cuando las piezas lleguen fuera de los limites
de alarma de temperatura. El tiempo se especifica segin lo
siguiente:

= Valor < 100. El tiempo se especifica en multiplos de 50 ms. Se
puede asignar un rango de tiempo de 0 seg (valor 0) a 5 seg
(valor 100).

= Valor > 100. El tiempo se especifica en mltiplos de 1 segundo,
segun la formula T(seg) = Valor — 100. Se puede asignar un
rango de tiempo de 1 seg (valor 101) a 899 seg (valor 999).
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mlb

ni

Tiempo espera para la desconexion de alarma (rev. 2.1y
superior). Estando el sistema en ALARMA, este parametro
permite configurar el tiempo que el sistema retrasara el final del
estado de alarma, cuando las piezas lleguen dentro de los limites
de alarma de temperatura. El tiempo se especifica segun lo
siguiente:

Valor < 100. El tiempo se especifica en multiplos de 50 ms. Se
puede asignar un rango de tiempo de 0 seg (valor 0) a 5 seg
(valor 100).

Valor > 100. El tiempo se especifica en multiplos de 1 segundo,
segun la formula T(seg) = Valor — 100. Se puede asignar un
rango de tiempo de 1 seg (valor 101) a 899 seg (valor 999).

Tiempo de retraso de visualizacion (rev. 2.1 y superior).
Este parametro permite configurar el tiempo que el sistema
esperara antes de refrescar el valor de temperatura de pieza,
una vez se haya producido la deteccion. El valor se introduce en
multiplos de 50 ms. Aumente este parametro si el sistema tiende
a visualizar momentaneamente la temperatura de fondo durante
la deteccién de pieza.

3.2.3 Parametros de salida analdgica (4-20mA) (opcional)

1 oI

"1

=

Valor de escala inferior — 4 mA (°C). Este parametro
especifica la temperatura para la que el sistema generara 4 mA
de salida analdgica (fondo escala inferior).

Valor de escala superior — 20 mA (°C). Este parametro
especifica la temperatura para la que el sistema generara 20 mA
de salida analdgica (fondo escala superior).

Temperatura de simulacion analdogica (°C). Durante la
edicion de este parametro, el sistema generarda la salida
analdgica correspondiente a la temperatura indicada en el valor
editado. La salida analdgica dejara de transferir la temperatura
de pieza para simular la temperatura indicada.
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Calibracion. Este parametro permite calibrar la salida de
corriente. El valor indica la correccion sobre el fondo escala de la
corriente (mayor valor, mayor salida analdgica). Durante la
edicion del parametro, el sistema generard 20 mA en la salida
analdgica. Conecte un dispositivo de medicién de corriente a la
salida y corrija el valor hasta obtener 20 mA reales en el
medidor.

3.2.4 Parametros de comunicaciones RS485 (opcional)

20

mc
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Identificador de dispositivo. Este parametro especifica el
numero de esclavo en el bus de comunicaciones. Se admiten
valores en el rango 1 - 32.

Seleccion de velocidad de comunicaciones. Este parametro
especifica la velocidad (baudios) del bus de comunicaciones
RS485, segun los siguientes valores:

,l] 2400 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin
paridad.

’l 4800 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin
paridad.

,:l 9600 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin
~  paridad.

3 19200 baudios, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin
paridad.



. ':l ’:l Seleccion de protocolo de comunicaciones. Este parametro
— = especifica el protocolo usado en el bus RS485, segin los
siguientes valores:

Il
(.

——

MODBUS RTU. Cuando se selecciona este valor, el
equipo responde a mensajes segun el estandar
MODBUS RTU. Se admiten las funciones 3 y 4 (lectura
de registros de retencion y lectura de registros de
entrada). El valor de temperatura de la Ultima pieza
se encuentra en el registro 0, y el valor de
temperatura real se encuentra en el registro 1.

PROTOCOLO PROPIO. Si se selecciona este valor,
el equipo responde a mensajes segun un protocolo
propio. Contacte el servicio técnico si desea mas
informacion acerca del protocolo.

3.2.5 Salida del modo de configuracion

'l: M ’j Fin de configuracion. Pulsando la rueda del encoder sobre
- este parametro, se saldra del modo de configuracion y se
activara el visor de temperatura.
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I 4. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Especificaciones generales

AlIMENtacion .......coccveeen e 85 - 265 VAC / 50 - 60 Hz
Longitud cable alimentacion .........cccvevcvreesiniirnee e sreee s 2 mts.
Consumo del @QUIPO .....ceevririiiiii e eeees 8 W aprox.
Temperatura de funcionamiento.......ccccevvveiiiiieeeiiinnecenen e, -20 a 60 °C
Dimensiones visualizador (ancho x largo x alto) ........ 430 x 150 x 60 mm.
Tamano del digito ......ccovvvvveeiiiirieeierieen e 4" (aprox. 100 x 60 mm.)

Especificaciones del sensor I.R.

Longitud €able .....ccovveiiiiii . 1 mt.
1Y 13 o =Y o1 = ol T o 12 VDC
RaNgo teEMPEratura ........cccevvivviviiniicii s 0 —400 oC
Espectro de medida........ccveiiiiiiiiiiiiiiii e, 8 — 14 um
1Y T 18] o e o] [ Y 15:1
PrECISION vvvvvvvrererrrsrsrsssrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssren +1,5°C 0 +1,5%
Tiempo calentamiento ... 10 min.
Tiempo de reSPUESEA ....oivvvviiiiiiie e 20 ms.

Especificaciones de la fotocélula de deteccién

Longitud cable ......coouvveiiiiiiiir 1 mt.
1Y 1 o =T o1 = ol T o 12 VDC
(221 Yo To T[S (<1 <] ol (o] o HS 1-400 mm
1 5 PNP
Tipo de Salida.......ocoeiiiiiii s SPST-NO

Especificaciones de la salida relé

Tipo de Salida.......ccceeeeiiii e SPST-NO
Corriente maxima salida..........ccccceeveveeeennn, 5A @ 250 VAC / 5A @ 30 VDC
Vida mecanica relé ........cccccceeveveeeiiiennnnn, 20.000.000 conmutaciones min.
Vida eléctrica relé.............. 100.000 conmutaciones min. (3A @ 250 VAC)
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Anotaciones

FJ ferrari e hijos, s.a. http://www.ferrariehijos.com

info@ferrariehijos.com

C/ Asensi 19, 5B
12002 Castelldn

@ 964247275
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